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머  리  말 
 

 

이 표준은 산업표준화법 시행규칙 제19조 및 단체표준 지원 및 촉진 운영 요령에 따라 제정된 표준

이다. 

 

이 표준의 내용 일부 또는 전부는 저작권법에 따른 보호대상이 되는 저작물이 될 수 있다. 

 

이 표준의 일부가 기술적 성질을 가진 특허권, 출원공개 이후의 특허출원, 실용신안권 또는 출원공개 

후의 실용신안등록출원에 저촉될 가능성이 있다는 것에 주의를 환기한다. 한국AI스마트홈산업협회의 

장과 단체표준 심사위원회는 이러한 기술적 성질을 가진 특허권, 출원공개 이후의 특허출원, 실용신

안권 또는 출원공개 후의 실용신안등록출원에 관계되는 확인에 대하여 책임을 지지 않는다. 

 

SPS X KASH B1101은 ‘지능형 홈네트워크 기기제어 프로파일’이라는 공통의 제목으로 다음의 부로 

구성된다. 

 

SPS X KASH B1101-1, 제1부: 조명 

SPS X KASH B1101-2, 제2부: 도어록 

SPS X KASH B1101-3, 제3부: 실내환기시스템 

SPS X KASH B1101-4, 제4부: 가스밸브 

SPS X KASH B1101-5, 제5부: 세대통합검침 

SPS X KASH B1101-6, 제6부: 커튼 

SPS X KASH B1101-7, 제7부: 보일러 

SPS X KASH B1101-8, 제8부: 온도조절기 

SPS X KASH B1101-9, 제9부: 일괄차단기 

SPS X KASH B1101-10, 제10부: 방범확장 

SPS X KASH B1101-11, 제11부: 시스템에어컨 

SPS X KASH B1101-12, 제12부: 대기전력차단기기 
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개    요 

 

 

이 표준은 지능형 홈네트워크 기기제어 프로파일 중 도어록에 관한 프로파일을 기술하는 표준으로 

202X년에 제정되었다. 그리고 대응국제표준은 현시점에서 제정되어 있지 않다. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 





 

1 

단체표준 
SPS X KASH B1101-2:2026 

  

 

지능형 홈네트워크 기기제어 프로파일 - 제

2부 : 도어록 
 

Intelligent Home Network device control profile - Part 2: Door lock 

device 
 

 

 

1 적용범위 

 

이 표준은 지능형 홈네트워크 환경에서 홈네트워크 주장치와 RS-485 데이터 통신으로 연동되는 도

어록 간 상호 연동 프로파일에 대하여 규정한다. 

 

2 인용표준 

 

다음의 인용표준은 전체 또는 부분적으로 이 표준의 적용을 위해 필수적이다. 발행연도가 표기된 인

용표준은 인용된 판만을 적용한다. 발행연도가 표기되지 않은 인용표준은 최신판(모든 추록을 포함)

을 적용한다. 

 

KS X 4503, 정보기술 — 지능형 홈네트워크용 세대단말기 

KS X 4504, 정보기술 — 지능형 홈네트워크용 홈게이트웨이 

KS X 4506－1, 지능형 홈네트워크 기기제어 프로토콜 — 제1부: 메시지 구조 

 

3 용어와 정의 

 

이 표준의 목적을 위하여 KS X 4506－1에 규정된 용어와 정의를 적용한다. 

 

4 도어록 제어를 위한 데이터 프레임의 기본 구조 

 

도어록 제어를 위한 데이터 프레임의 기본구조는 KS X 4506－1을 적용한다. 

 

5 명령어 타입에 따른 프레임 구성 

 

5.1 개요 

도어록을 제어하기 위하여 홈네트워크 주장치는 전원이 새로 인가되거나 사용자의 초기화 요구가 있

는 경우 또는 주기적으로 도어록 구성 상태를 업데이트를 하기 위해 세대 내 각 기기에 특성 요구 

명령 프레임을 전송하며 도어록의 특성 정보를 전달받아 그래픽 사용자 인터페이스(GUI) 구성이나 

제어 특성에 자동적으로 반영한다. 도어록의 경우에는 DEVICE SUB ID 0x01∼0x0E 기기까지의 기기

의 특성 정보를 요구하여 사용한다.  

 

비고 특성 정보 요구 프레임의 COMMAND TYPE은 0x0F이다. 
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5.2 도어록 상태 요구 

 

표 11 — 도어록 상태 요구 프레임 

DATA 

FIELD 

NAME 

HEADER 
DEVICE 

ID 

DEVICE 

SUB ID 

COMMAND 

TYPE 
LENGTH DATA 

XOR 

SUM 

ADD 

SUM 

VALUE 0xF7 0x31 
0x01∼ 

0x0E 
0x01 0x00 (없음) 계산값 계산값 

 

DEVICE SUB ID에 따라 도어록 번호가 결정된다. 

 

보기 DEVICE SUB ID ＝ 0x01(1번 도어록) 

DEVICE SUB ID ＝ 0x02(2번 도어록) 

DEVICE SUB ID ＝ 0x05(5번 도어록) 

 

프레임 보기는 다음과 같다. 

 

보기 F7 31 01 01 00 C6 F0: 1번 도어록 상태 요구 

 F7 31 02 01 00 C5 F0: 2번 도어록 상태 요구 

 F7 31 0A 01 00 CD 00: 10(A)번 도어록 상태 요구 

 

5.3 도어록 상태 응답 

표 2 — 도어록 상태 응답 프레임 

DATA 

FIELD 

NAME 

HEADER 
DEVICE 

ID 

DEVICE 

SUB ID 

COMMAND 

TYPE 
LENGTH DATA 

XOR 

SUM 

ADD 

SUM 

VALUE 0xF7 0x31 
0x01∼ 

0x0E 
0x81 0x02 

아래 참조 

DATA0, 

DATA1 

계산값 계산값 

 

 

DATA 0 에러 상태 

bit 7 Error bit 7 

bit 6 Error bit 6 

bit 5 Error bit 5 

bit 4 Error bit 4 

bit 3 Error bit 3 

bit 2 Error bit 2 

bit 1 Error bit 1 

bit 0 Error bit 0 

 

DATA 1 도어록 상태 

bit 7∼bit 2 0 ＝ 예비 

bit 1 1 ＝ 비상 상태, 0 ＝ 정상 상태 

bit 0 1 ＝ 열림, 0 ＝ 닫힘 
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DATA 영역의 첫 번째 BYTE DATA0에는 에러 상태를 전송하고, 두 번째 BYTE에는 도어록의 상태를 

응답한다. 해당 도어록의 상태(열림/닫힘) 정보를 첫 번째 bit(bit 0)에, 경보 상태(비상/정상) 정보를 

bit(bit 1)에 반영하여 전달한다.  

 

프레임 보기는 다음과 같다. 

 

보기 F7 31 01 81 02 00 01 45 F2: 1번 도어록 상태 응답(열림) 

 F7 31 02 81 02 00 00 47 F4: 2번 도어록 상태 응답(닫힘) 

 

5.4 도어록 특성 요구 

 

표 3 — 도어록 특성 요구 프레임 

DATA 

FIELD 

NAME 

HEADER 
DEVICE 

ID 

DEVICE 

SUB ID 

COMMAND 

TYPE 
LENGTH DATA 

XOR 

SUM 

ADD 

SUM 

VALUE 0xF7 0x31 
0x01∼ 

0x0E 
0x0F 0x00 (없음) 계산값 계산값 

 

홈네트워크 주장치는 세대망 내부에 연결된 도어록의 특성 정보를 얻기 위해 도어록 특성 요구 프레

임을 전송한다. 

 

프레임 보기는 다음과 같다. 

보기 F7 31 01 0F 00 C8 00: 1번 도어록 특성 요구 

 F7 31 08 0F 00 C1 00: 8번 도어록 특성 요구 

 

5.5 도어록 특성 응답 

 

표 4 — 도어록 특성 응답 프레임 

DATA 

FIELD 

NAME 

HEADER 
DEVICE 

ID 

DEVICE 

SUB ID 

COMMAND 

TYPE 
LENGTH DATA 

XOR 

SUM 

ADD 

SUM 

VALUE 0xF7 0x31 
0x01∼ 

0x0E 
0x8F 0x02 

아래 참조 

DATA0∼ 

DATA1 

계산값 계산값 

 

DATA 0 에러 상태 

bit 7 Error bit 7 

bit 6 Error bit 6 

bit 5 Error bit 5 

bit 4 Error bit 4 

bit 3 Error bit 3 

bit 2 Error bit 2 

bit 1 Error bit 1 

bit 0 Error bit 0 
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DATA 1 도어록 특성 

bit 7∼bit 1 0 ＝ 예비 

bit 0 1 ＝ 강제해체 비상기능 있음, 0 ＝ 강제해체 비상기능 없음. 

 

• 도어록의 특성을 얻기 위하여 홈네트워크 주장치는SUB ID를 0x01∼0x0E까지 폴링하고 이를 통해 

전체 도어록의 특성을 얻을 수 있으므로 전원이 재인가 되는 경우나 사용자 요구에 따라 초기화 

기능 동작이 수행되는 경우에 특성 정보를 전체적으로 스캔하여 사용자 메뉴 등에 자동적으로 반

영하도록 한다. 

 

프레임 보기는 다음과 같다. 

 

보기 F7 31 01 8F 02 00 01 4B 06 

― — 1번 도어록 특성 응답(강제해체 비상기능 있음.) 

 F7 31 08 8F 02 00 00 43 04 

― — 8번 도어록 특성 응답(강제해체 비상기능 없음.) 

 

5.6 도어록 동작 제어요구 

표 5 — 도어록 동작 제어요구 프레임 

DATA 

FIELD 

NAME 

HEADER 
DEVICE 

ID 

DEVICE 

SUB ID 

COMMAND 

TYPE 
LENGTH DATA 

XOR 

SUM 

ADD 

SUM 

VALUE 0xF7 0x31 
0x01∼ 

0x0E 
0x41 0x01 

아래 참조 

DATA0 
계산값 계산값 

 

DATA 0 도어록 제어 데이터 

bit 7∼bit 4 예비 

bit 3 예비  

bit 2 예비  

bit 1 예비 

bit 0 1 ＝ 열림, 0 ＝ 닫힘 

 

DATA 0의 bit 0이 0인 경우, 해당 도어록을 닫는다. DATA 0의 bit 0이 1인 경우, 해당 도어록을 연다. 

 

프레임 보기는 다음과 같다. 

 

보기 F7 31 01 41 01 01 86 F2: 1번 도어록 열림 동작 제어요구 

 F7 31 05 41 01 00 83 F2: 5번 도어록 닫힘 동작 제어요구 

 

5.7 도어록 동작 제어응답 

 

표 6 — 도어록 동작 제어응답 프레임 

DATA 

FIELD 

NAME 

HEADER 
DEVICE 

ID 

DEVICE 

SUB ID 

COMMAND 

TYPE 
LENGTH DATA 

XOR 

SUM 

ADD 

SUM 

VALUE 0xF7 0x31 
0x01∼ 

0x0E 
0xC1 0x02 

아래 참조 

DATA0, 

DATA1 

계산값 계산값 
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DATA 0 에러 상태 

bit 7 Error bit 7 

bit 6 Error bit 6 

bit 5 Error bit 5 

bit 4 Error bit 4 

bit 3 Error bit 3 

bit 2 Error bit 2 

bit 1 Error bit 1 

bit 0 Error bit 0 

 

DATA 1 도어록 상태 데이터 

bit 7∼bit 4 예비 

bit 3 예비  

bit 2 예비  

bit 1 비상 상태, 0 ＝ 정상 상태 

bit 0 1 ＝ 열림, 0 ＝ 닫힘 

도어록 동작 요구에 도어록의 상태를 변경하고 변경된 상태를 응답한다. 

 
 

프레임 보기는 다음과 같다. 

 

보기 F7 31 01 C1 02 00 01 05 F2: 1번 도어록 열림 동작 제어응답 

 F7 31 05 C1 02 00 00 00 F0: 5번 도어록 닫힘 동작 제어응답 

 

5.8 전체 도어록 동작 제어요구 

 

표 7 — 도어록 동작 제어요구 프레임 

DATA 

FIELD 

NAME 

HEADER 
DEVICE 

ID 

DEVICE 

SUB ID 

COMMAND 

TYPE 
LENGTH DATA 

XOR 

SUM 

ADD 

SUM 

VALUE 0xF7 0x31 0x0F 0x42 0x01 
아래 참조 

DATA0 
계산값 계산값 

 

DATA 0 도어록 제어 데이터 

bit 7∼bit 4 예비 

bit 3 예비  

bit 2 예비  

bit 1 예비 

bit 0 1 ＝ 열림, 0 ＝ 닫힘 

 

DATA 0의 bit 0이 0인 경우, 전체 도어록을 닫는다. DATA 0의 bit 0이 1인 경우, 전체 도어록을 연다. 

 

프레임 보기는 다음과 같다. 

 

보기 F7 31 0F 42 01 01 8B 06: 전체 도어록 열림 동작 제어요구 

F7 31 0F 42 01 00 8A 04: 전체 도어록 닫힘 동작 제어요구 
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비고 전체 도어록 동작 제어응답은 없으며, 홈네트워크 주장치는 연속 3회 전송한다(각 도어록은 매

회 동작을 실시한다). 
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해  설 
 

 

이 해설은 이 표준과 관련된 사항을 설명하는 것으로 표준의 일부는 아니다. 

 

 

1 제정의 취지 

 

홈네트워크 관련 회사마다 서로 다른 홈네트워크 기술의 중복 투자와 신축 아파트 건축 시 설치되

는 설비의 비호환성 문제를 개선하고 사용자에게 제품 선택권과 유지보수 비용을 줄이기 위해서  

홈네트워크 산업 활성화 및 주거 환경 고도화를 목표로 기 개발된 기술 및 표준을 수용하는 홈네트

워크 기기제어 프로파일 표준화를 추진한다. 
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